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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

1 O dokumentu
1.1 Adresa

ConTeK spol. s r.o.

Benecko, Dolni Stépanice 42, 514 01 Jilemnice
Kancelare: V Zavétri 6/1478, 170 00, Praha 7
tel.: +420 736535095, +420 266791265
www.contek.cz

1.2 Revize dokumentu

Zména |Autor Datum Popis zmén
vydani
1.01 Pri 6. 2. 2009 Prvni vydani

1.3 Ué&el dokumentu

Tento dokument slouzi jako prirucka uzivatele PUO2.

1.4 Rozsah platnosti dokumentu

Tento dokument plati pro vyrobky od vyrobniho cisla 001.

csc004v01r01_cze.doc
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PUOQ2 - Procesorova jednotka fidiciho systému PFirucka uzivatele

2 Upozornéni

Je zakazano provozovat zarFizeni v rozporu se zakaznickou dokumentaci
a pouzivat zarizeni k ¢cinnostem, ke kterym neni urceno.
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PUOQ2 - Procesorova jednotka fidiciho systému PFirucka uzivatele

3 Uvod

Jednotka PUO02 je procesorova jednotka fidiciho systému. PUO2 je osazena
procesorovou deskou s procesorem VIA C3 - 600MHz s pasivhim chlazenim a
paméti DDR 256MB.

Zakladni deska obsahuje:

- procesor x86 VIA C3 - 600MHz

- 256 MB DDR

- 2x USB 2.0 host

- LAN 10/100BASE-T s indikaci

- 2Xx RS232

- rozhrani PS2 pro klavesnici a mys
- VGA rozhrani

Procesorova deska je doplnéna rozsirujici deskou BmXBus02, ktera obsahuje:
- zdalohovanou pamét SRAM 512 kB

- obvod WatchDog

- rozhrani sbérnice CAN s galvanickou izolaci

- 16 galvanicky izolovanych dvoustavovych vstupl

- 16 galvanicky izolovanych dvoustavovych vystupl

- rozhrani XBus pro pripojovani rozsSirujicich desek

- rozhrani CompactFlash

4 Popis
4.1 Elektrické zapojeni
4.1.1 Napajec

Procesorova deska i rozSifujici deska BmXBus02 jsou napajeny
vestavénym DC-DC napajeCem, ktery vytvari i napadjeci napéti 5 Vpoc pro
rozsirujici desky sbérnice XBus a 12 Vpc pro napajeni napr. zobrazovaci jednotky.

4.1.2 Rozhrani CAN

Vystupni signdly fadice CAN jsou galvanicky oddéleny a vyvedeny na
konektor. Rozhrani je kompatibilni se standardem CAN 2.0B. Rychlost je
programové nastavitelna do rychlosti 1 Mbit.

4.1.3 Rozhrani XBus

Rozsifujici sbérnice XBus je 8 bitova sbérnice, umozniujici rozSirovani
fidiciho systému o dalsi I0 desky. Volny adresni prostor pro rozsifujici desky je
00h-DFh.

csc004v01r01_cze.doc 3



PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému Pfirucka uzivatele

4.1.4 LED D1

LED D1 slouzi k indikaci ¢teni nebo zapisu na CompactFlash.

4.1.5 LED D2

LED D2 slouzi k indikaci stavu sbérnice XBus.

Tab. 1 - Indikace stavu sbérnice

Stav LED Funkce signalu

sviti XBus povolen

nesviti XBus zakazan, reset perifernich desek

4.1.6 LED D3

LED D3 indikuje stav obvodu WatchDog. Po resetu procesorové jednotky je
obvod WatchDog v rezimu automatického obnovovani a LED D3 sviti polovi¢nim
jasem.

Tab. 2 - Indikace stavu sbérnice
Stav LED Funkce signalu

blika WatchDog obcerstvovan
sviti, nesviti | WatchDog neobcerstvovan

csc004v01r01_cze.doc 4
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Obr. 1 - Mechanicka sestava s konektory

PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

4.2 Konektory
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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému Pfirucka uzivatele

4.2.1 Konektor X1 - napajeni jednotky

Konektor X1 je uren pro pfipojeni napajeciho napéti Fidiciho sytému.
Nominalni napajeci napéti je 24 Voc. Pouzité Sroubové svorky pro pFipojeni vodicu
maji rozte¢ vyvodud 5,00 mm.

Obr. 2 - Konektor X1 - vstup napajeni ridici jednotky

1(l '.'.-‘3
e @
Tab. 3 — Konektor X1
Pin Funkce signalu
1 +24 Vic
2 GND
3 GND

4.2.2 Konektor X2 - napajeni displeje

Na konektoru X2 je k dispozici napdajeci napéti 12 Vo, napfr. pro
zobrazovaci jednotku OP15. Pouzité &roubové svorky pro pfipojeni vodi¢d maiji
rozte¢ vyvodd 5,00 mm.

Obr. 3 - Konektor X2 - vystup pro napajeni OP15

10AF
& &
Tab. 4 - Konektor X2
Pin Funkce signalu
1 +12 Ve
2 GND

4.2.3 Konektor X3 - COM2

Konektor sériového rozhrani standardu RS232 D-sub 9M.

Obr. 4 - Konektor X3 - COM2

1 5
o T=o
B 9
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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému Pfirucka uzivatele

Tab. 5 - Zapojeni konektoru X3

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DCD vstup DCD

2 RxD vstup dat

3 TxD vystup dat

4 DTR vystup DTR

5 GND GND, zemni potencial
6 NC nezapojeno

7 NC nezapojeno

8 NC nezapojeno

9 NC nezapojeno

4.2.4 Konektor X4 - Compact Flash

Konektor slouzi k pripojeni paméti programu typu Compact Flash, ktera
nahrazuje pevny disk.

4.2.5 Konektor X5 - pripojeni mysi
Konektor Mini DIN 6pin/ F rozhrani PS2 pro pripojeni mysi.

Obr. 5 - Konektor X5 - pripojeni PS2 mysi

Tab. 6 - Zapojeni konektoru X2

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DATA vstup/vystup data

2 NC nezapojeno

3 GND GND, zemni potencial
4 VCC vystup +5V

5 CLOCK vstup/vystup hodin

6 NC nezapojeno

4.2.6 Konektor X6 - pripojeni klavesnice
Konektor Mini DIN 6pin/ F rozhrani PS2 pro pripojeni klavesnice.

Obr. 6 - Konektor X6 - pripojeni PS2 klavesnice

csc004v01r01_cze.doc 7



PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému Pfirucka uzivatele

Tab. 7 - Zapojeni konektoru X2

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DATA vstup/vystup dat

2 NC nezapojeno

3 GND GND, zemni potencial
4 VCC vystup +5 V

5 CLOCK vstup/vystup hodin

6 NC nezapojeno

4.2.7 Konektor X7 - pripojeni VGA displeje
Konektor X7 typu DB-15pin/F slouzi pro pripojeni displeje VGA.

Obr. 7 - Konektor X7 - pripojeni VGA displeje

o(FFryo

4.2.8 Konektor X8 — RJ-45 LAN
Konektor X8 typu RJ-45 slouzi k pripojeni jednotky k siti LAN 10/100Mbit.

L]

4.2.9 Konektory X9, X10 - USB1, USB2

Na konektorech X9, X10 je vyvedeny 2 USB 2.0 host rozhrani pro pripojeni
USB kompatibilnich zarizeni.

Obr. 8 — Konektor X8 — LAN

Obr. 9 - Konektory X9 a X10, USB host

1 2 3 4

Tab. 8 — Konektory X9, X10

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 VCC vystup +5 V

2 DATA- vstup/vystup dat

3 DATA+ vstup/vystup dat

4 GND GND, zemni potencial

csc004v01r01_cze.doc 8



PUOQ2 - Procesorova jednotka fidiciho systému PFirucka uzivatele

4.2.10 Konektor X11 - S-Video OUT

Konektor X11 slouzi jako S-Video vystup. Mize pracovat v modech NTSC a
PAL.

Obr. 10 - Konektor X11 - S-Video
= I~ ]

-] 2
[

4.2.11 Konektor X12 - Video IN

Konektor X12 slouzi jako vstup kompozitniho videa.

Obr. 11 - Konektor X12 - Video IN

©

4.2.12 Konektor X13 - Paralelni port LPT

Konektor X13 je standardni LPT (paralelni) port, slouzici k pripojeni
rozSifujici desky BmXBus02. Pro pripojeni desky BmXBus02 musi byt port
nastaven v BIOSu do rezimu EPP.

Obr. 12 - Konektor X13 - paralelni port

O e s s s ves/ O

235 14
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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

Tab. 9 - Zapojeni konektoru X13

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 STROBE signal STROBE

2 DATAOQ DATA O

3 DATA1 DATA 1

4 DATA2 DATA 2

5 DATA3 DATA 3

6 DATA4 DATA 4

7 DATAS DATA 5

8 DATAG6 DATA 6

9 DATA7 DATA 7

10 ACK# signal ACKNOWLEDGE
11 BUSY signal BUSY

12 PE signal PE

13 SELECT signal SELECT

14 AUTOFEED# signal AUTO FEED

15 ERR# signal ERROR

16 INIT# signal INITIALIZE PRINTER
17 SLIN# signal SELECT IN
18-25 | GND GND, zemni potencial

4.2.13 Konektor X14 - COM1
Konektor sériového rozhrani RS232, typ D-sub 9 M.

Obr. 13 - Konektor X14 -COM1

1 51
&0
51 9

Tab. 10 - Zapojeni konektoru X14

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DCD vstup DCD

2 RxD vstup dat

3 TxD vystup dat

4 DTR vystup DTR

5 GND GND, zemni potencial
6 DSR vstup DSR

7 RTS vystup RTS

8 CTS vstup CTS

9 RI vstup RI

csc004v01r01_cze.doc
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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

4.2.14 Konektor X15 - Audio
Konektor pripojeni Audio vstupu/vystupu 3 x Jack 3,5.

Obr. 14 - Konektor X15 - Audio vstup/vystup

118
38
Tab. 11 - Konektor X15
Pozice | Barva Funkce konektoru
1 Modra Linkovy vstup
2 Zelena Linkovy vystup
3 RUZova Mikrofonni vstup

4.2.15 Konektor X16 — CAN
Konektor sbérnice CAN, typ D-sub 9 F.

Obr. 15 - Konektor X16 - CAN

b0000

Tab. 12 - Zapojeni konektoru X16

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 NC nezapojeno

2 CANL vstup/vystup dat, aktivni v L
3 GND_CAN GND, zemni potencial CAN

4 NC nezapojeno

5 NC nezapojeno

6 NC nezapojeno

7 CANH vstup/vystup dat, aktivni v H
8 NC nezapojeno

9 NC nezapojeno

csc004v01r01_cze.doc
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PUOQ2 - Procesorova jednotka fidiciho systému PFirucka uzivatele

4.2.16 Konektor X17 - digitalni vstupy DINO-15
Konektor digitalnich vstupl 24 V, typ PSL 34.

Obr. 16 - Konektor X17 - digitalni vstupy DINO-15

3 L
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Tab. 13 - Zapojeni konektoru X17

W
N

@o o

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DINO+ digitalni vstup 0, kladny pol

2 DINO- digitalni vstup 0, zaporny pol
3 DIN1+ digitalni vstup 1, kladny pol

4 DIN1- digitalni vstup 1, zaporny pol
5 DIN2+ digitalni vstup 2, kladny pol

6 DIN2- digitdIni vstup 2, zaporny pdl
7 DIN3+ digitalni vstup 3, kladny pol

8 DIN3- digitalni vstup 3, zaporny pol
9 DIN4+ digitalni vstup 4, kladny pol
10 DIN4- digitdIni vstup 4, zaporny pdl
11 DIN5+ digitalni vstup 5, kladny pol
12 DIN5- digitalni vstup 5, zaporny pol
13 DIN6+ digitalni vstup 6, kladny pdl
14 DIN6- digitalni vstup 6, zaporny pol
15 DIN7+ digitalni vstup 7, kladny pol
16 DIN7- digitalni vstup 7, zaporny pol
17 NC nezapojeno

18 NC nezapojeno

19 DIN8+ digitalni vstup 8, kladny pdl
20 DIN8- digitdIni vstup 8, zaporny pdl
21 DIN9+ digitdIni vstup 9, kladny pdl
22 DIN9- digitalni vstup 9, zaporny pol
23 DIN10+ digitalni vstup 10, kladny pdl
24 DIN10- digitalni vstup 10, zaporny pol
25 DIN11+ digitalni vstup 11, kladny pdl
26 DIN11- digitalni vstup 11, zaporny pol
27 DIN12+ digitalni vstup 12, kladny pol
28 DIN12- digitalni vstup 12, zaporny pol
29 DIN13+ digitalni vstup 13, kladny pdl
30 DIN13- digitdIni vstup 13, zaporny pdl
31 DIN14+ digitdIni vstup 14, kladny pdl
32 DIN14- digitalni vstup 14, zaporny pol
33 DIN15+ digitalni vstup 15, kladny pdl
34 DIN15- digitdIni vstup 15, zaporny pdl

csc004v01r01_cze.doc 12



PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

4.2.17 Konektor X18 - digitalni vystupy DOUTO0-15

Konektor digitalnich vystupd, typ PSL-34.

Obr. 17 - Konektor X18 - digitalni vystupy DOUTO0-15
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Tab. 14 - Zapojeni konektoru X18

=

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 DOUTO+ digitalni vystup 0, kladny pdél

2 DOUTO- digitalni vystup 0, zaporny pol
3 DOUT1+ digitalni vystup 1, kladny pdél

4 DOUT1- digitalni vystup 1, zaporny poél
5 DOUT2+ digitalni vystup 2, kladny pél

6 DOUT2- digitdIni vystup 2, zaporny pol
7 DOUT3+ digitdIni vystup 3, kladny pol

8 DOUT3- digitalni vystup 3, zaporny pol
9 DOUT4+ digitalni vystup 4, kladny pdl
10 DOUT4- digitdIni vystup 4, zaporny pol
11 DOUT5+ digitalni vystup 5, kladny pél
12 DOUT5- digitalni vystup 5, zaporny pol
13 DOUT6+ digitalni vystup 6, kladny pdl
14 DOUT6- digitalni vystup 6, zaporny pol
15 DOUT7+ digitalni vystup 7, kladny pdél
16 DOUT7- digitalni vystup 7, zaporny pdl
17 NC nezapojeno

18 NC nezapojeno

19 DOUT8+ digitalni vystup 8, kladny pdl
20 DOUTS8- digitaIni vystup 8, zaporny pol
21 DOUT9+ digitdIni vystup 9, kladny pol
22 DOUT9- digitalni vystup 9, zaporny pol
23 DOUT10+ digitalni vystup 10, kladny pol
24 DOUT10- digitalni vystup 10, zaporny pol
25 DOUT11+ digitalni vystup 11, kladny pol
26 DOUT11- digitalni vystup 11, zaporny pol
27 DOUT12+ digitalni vystup 12, kladny pol
28 DOUT12- digitalni vystup 12, zaporny pol
29 DOUT13+ digitalni vystup 13, kladny pol
30 DOUT13- digitalni vystup 13, zaporny pol
31 DOUT14+ digitalni vystup 14, kladny pdl
32 DOUT14- digitalni vystup 14, zaporny pol
33 DOUT15+ digitalni vystup 15, kladny pol
34 DOUT15- digitdIni vystup 15, zaporny pdl

csc004v01r01_cze.doc
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PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

4.2.18 Konektor X19 - XBus

Konektor rozhrani XBus pro pfipojeni rozsSifujicich desek.

Obr. 18 - Konektor X19 - XBus
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Tab. 15 - Zapojeni konektoru X19

Pin Nazev signalu | Funkce signalu

1 VCC vystup napajeni 5 Vpc
2 VCC vystup napajeni 5 Vpc
3 VCC vystup napajeni 5 Vpc
4 VCC vystup napajeni 5 Vpc
5 DO vstup/vystup DATA 0
6 D1 vstup/vystup DATA 1

7 D2 vstup/vystup DATA 2
8 D3 vstup/vystup DATA 3
9 D4 vstup/vystup DATA 4
10 D5 vstup/vystup DATA 5
11 D6 vstup/vystup DATA 6
12 D7 vstup/vystup DATA 7
13 GND zem

14 GND zem

15 AO vystup ADDR 0

16 Al vystup ADDR 1

17 A2 vystup ADDR 2

18 A3 vystup ADDR 3

19 A4 vystup ADDR 4

20 A5 vystup ADDR 5

21 A6 vystup ADDR 6

22 A7 vystup ADDR 7

23 GND zem

24 GND zem

25 nRD vystup READ, aktivni v L
26 GND zem

27 nWR vystup WRITE, aktivni v L
28 GND zem

29 nIRQA vstup IRQA, aktivni v L
30 GND zem

31 nIRQB vstup IRQB, aktivni v L
32 GND zem

33 nRESET vystup RESET, aktivni v L
34 GND zem

csc004v01r01_cze.doc
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PUOQ2 - Procesorova jednotka fidiciho systému PFirucka uzivatele

4.3 Programoveé vybaveni
TBD

4.4 Montaz

Jednotka se pripeviiuje ¢tyfmi Srouby M4 s primérem hlavy max. 9 mm.
Rozte¢ otvorl je 130x194 mm (vx3).

vvvvvv

byt odpovidajicim zptsobem jisté&no.

Pri pouziti v rozvadéci ¢i jiném prostredi se zvySenou pracovni teplotou je
potreba zajistit chlazeni jednotky.

Pouzité Sroubové svorky pro pfipojeni vodi¢d maji rozte¢ vyvodd 5,00 mm.
(Napf. Hartmann, typ BU96)

csc004v01r01_cze.doc 15



PUO2 - Procesorova jednotka fidiciho systému

Priruc¢ka uzivatele

5 Zakladni technické Gdaje

5.1 Elektrické parametry

5.1.1 Napajeci napéti

Tab. 16 — Parametry napajeciho napéti

Napajeci napéti 15-24 Vi
Spotfeba ¥ |15V 1,25 A
24V 0,8 A

1) Bez pripojenych periferii.

5.1.2 Vstupy a vystupy

Tab. 17 — Elektrické parametry vstupt

Rozhodovaci Uroven
Uroven L 0-8V
uroven H 16-24 V
Vstupni proud
Groven L max. 3 mA
uroven H min. 5,8 mA, max. 10 mA

Tab. 18 - Elektrické parametry vystupii

Spinané napéti | max. 40 v
Vystupni proud
rozepnuto max. 100 nA
sepnuto max. 20 mA

Ubytek napéti na vystupu v sepnutém stavu

| pfi 20 mA

| max. 1V

Doba sepnuti

| V=24V, Ri= 1,2 kQ [typ. 10 ps

Doba rozepnuti

| V=24 V, Ri= 1,2 kQ | typ. 10 ps

5.2 Mechanické parametry

Tab. 19 — Mechanické parametry

Rozméry [SxdxV] 208x178x97 mm
Hmotnost TBD

Skladovaci teplota TBD

Provozni teplota 0-50 °C

csc004v01r01_cze.doc
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Priruc¢ka uzivatele

6 Odkazy

Tab. 20 - Dokumentace

| Procesor | VIA EPIA | www.via.com

csc004v01r01_cze.doc

17


http://www.via.com/

	1 O dokumentu
	1.1 Adresa
	1.2 Revize dokumentu
	1.3 Účel dokumentu
	1.4 Rozsah platnosti dokumentu

	2 Upozornění
	3 Úvod
	4 Popis
	4.1 Elektrické zapojení
	4.1.1 Napaječ
	4.1.2 Rozhraní CAN
	4.1.3 Rozhraní XBus
	4.1.4 LED D1
	4.1.5 LED D2
	4.1.6 LED D3

	4.2 Konektory
	4.2.1 Konektor X1 – napájení jednotky
	4.2.2 Konektor X2 – napájení displeje
	4.2.3 Konektor X3 – COM2
	4.2.4 Konektor X4 – Compact Flash
	4.2.5 Konektor X5 – připojení myši
	4.2.6 Konektor X6 – připojení klávesnice
	4.2.7 Konektor X7 – připojení VGA displeje
	4.2.8 Konektor X8 – RJ-45 LAN
	4.2.9 Konektory X9, X10 – USB1, USB2
	4.2.10 Konektor X11 – S-Video OUT
	4.2.11 Konektor X12 – Video IN
	4.2.12 Konektor X13 – Paralelní port LPT
	4.2.13 Konektor X14 – COM1
	4.2.14 Konektor X15 – Audio
	4.2.15 Konektor X16 – CAN
	4.2.16 Konektor X17 – digitální vstupy DIN0–15
	4.2.17 Konektor X18 – digitální výstupy DOUT0–15
	4.2.18 Konektor X19 – XBus

	4.3 Programové vybavení
	4.4 Montáž

	5 Základní technické údaje
	5.1 Elektrické parametry
	5.1.1 Napájecí napětí
	5.1.2 Vstupy a výstupy

	5.2 Mechanické parametry

	6 Odkazy

